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Geodetische informatie Algemene informatie
Projectie : Rijksdriehoekstelsel Meetvaartuig : Scala
Geodetische Datum : Amersfoort Ingewonnen met : Simrad EM2040C
Ellipsoide : Bessel
Verticale Datum : NAP Inwinsoftware : Qinsy 9
Referentiestation :NETPOS Verwerkingssoftware : Qimera
Plaatsbepaling : GPS- RTK Presentatiesoftware 1 ArcGIS
Codrdinaten : Omgerekend van ETRS89 via

RDNAPTRANS2008 naar RDNAP | Datum vorige opname : 23-12-2021

verschil t.o.v. vorige opname
[ < -0.8m (verdieping)

[ -0.8m - -0.6m

. -0.6m--0.4m

Gridcelgrootte is 0,5*0,5 meter
Verschilcijfers (m) is gebaseerd op gemiddelde
verschil van gridcel van 5*5 meter

1s verschilcijfer boven referentievliak
1s verschilcijfer onder referentieviak

~ -0.4m--0.2m
-0.2m - -0.1m
-0.1m - 0.1m
0.1m - 0.2m
0.2m - 0.4m

~ 0.4m-0.6m

[ 0.6m-0.8m

77 > 0.8m (verondieping)

Kadaster, Esri, TomTom, Garmin, GeoTechnologies,
Inc, METI/NASA, USGS; Kadaster, Esri, TomTom,
Garmin, FAO, METI/NASA, USGS
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Dieptecijfers en -lijnen / Multibeam / Opnamedatum 1 april 2025 t.o0.v. 23 december 2021

46400 Opdrachtgever: RWS CIV PRS projectcode 25VRM3009ml4_1
Inwinnen en Gegevens Analyse Kaartnummer 25VRM3009ml4_1v
Mobiel Meten team Zee & Delta Kaartserie blad 1 van 1
§ ;?eéjq%?gézi;gge' 18 Middelburg Normering data NL norm A
§ ’ Formaat A1P
Opdrachtnemer: Schaal 1:1.000
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