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— Deze kaart is niet bestemd voor nautisch gebruik
De lodinggegevens zijn bestemd voor het beheer-, onderzoek- en advieswerk van RWS
Geodetische informatie Algemene informatie
Projectie Rijksdriehoekstelsel Meetvaartuig . Silver
Referentieviak NAP Dieptesensor - Kongsberg EA400
Hoogtecorrectie Netpos Plaatsbepaling . Trimble SPS851
Transformatie Omgerekend van ETRS89 via Motionsensor . SBG Elipse
RDNAPTRANS2018 naar RDNAP Inwinsoftware . BeamWorx NavAQ
Verwerkingssoftware : BeamWorx Autoclean
Presentatiesoftware . ArcGIS 10.8
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- Weergave labels obv 50 x 50 m (gemiddelde 20 x 20 m)
/ -6.5--6.0 0.0-0.5
- Interval kleurensymbolen: 0.5 m
-6.0--5.5 0.5-1.0
55--50 1.0-15 Blauwe kleuren en negatieve labels geven verdieping aan
Rode kleuren en positieve labels geven verondieping aan
-50--45 1.5-2.0
-4.5--4.0 2.0-25 Betonningsbestand actueel uit RWS featureservices
-40--35 2.5-3.0 o
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